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1. GENEL UYARI

[1.1 A\KITAPGIGI KULLANMADAN ONCE LUTFEN OKUYUNUZ |

Bu kitapgik Griinin bir pargasidir ve kullanim igin Griiniin yakininda bulundurulmalidir.

Bu cihaz asagida tarif edilenden farkli bir amagla kullanilamaz. Emniyet cihazi degildir ve bu yonde kullanilamaz.
Baslamadan dnce uygulama sinirlarini kontrol edin.

Dixell Srl ayni islevselligi saklamak sartiyla, haber vermeden Urin bilesenlerini degistirme hakkini sakli tutar.

[1.2 AGUVENLIK ONLEMLERI

Cihazi su ve nemden koruyun. Cihazi ¢alisma sinirlari dahilinde tutun. Ani sicaklik ve nem degisikliginden koruyun.
Cihazi yalnizca galisma sinirlari igin kullanin.(sicaklik, nem, giic kaynagi, baglh yuklerin 6zellikleri, vb..).

Uyari: Bakim ya da montaj dncesi tum elektrik baglantisini kesin.

Cihazi s6kmeyin ve agmayin.

Calismama ya da hata durumunda yetkili servisi arayin.

Her rélenin azami ¢ikis akimina uygun yuk baglayin.(bkz. "Teknik Bilgi").

Sensor kablolarin ve enerji kablolarinin ayri olmasina ve birbirlerine temas etmemesine dikkat edin.

. A Bu sembol kisilere elektrik carpmasi riski olusturabilecek buytklikte yalitiimamis "tehlikeli voltaj" varligi hakkinda
kullaniciyl uyarmak i¢in tasarlanmigtir.

. A Bu sembol cihaz yaziliminda kullaniciyr énemli konularda, c¢alistirma ve bakim (servis) konularinda uyarmak igin
tasarlanmistir

e Bu kitapcik Grindn bir pargasidir ve bagvuru igin Grtiniin yakininda bulundurulmalidir.
Belgelerde gdésterildigi gibi Grtin farkh bir sekilde kullaniimamalidir.

e Cihaz her zaman kabin i¢cinde olmalidir sadece yetkili personel erigebilir.

AEIektrik panosunda cihazin gli¢ kaynagini diger elektrikli cihazlarin gli¢ kaynagindan ayirin (ayri trafolar kullanin).
Sekonder trafonun toprak baglantisi yapiimamahdir.

[1.3 URUN iMHA (WEEE) |

Avrupa Parlamentosu’nun 2002/96/EC sayil direktifi ve Avrupa Konseyi'nin 27 Ocak 2003 tarihli mevzuati geregince
Iutfen asagidakilere dikkat ediniz:

e  Her tirl elektrik ve elektronik atigin genel atiklardan ayrilmasi zorunluluktur.

e Yerel kanunlar dog@rultusunda bu tip Uriin atiklari i¢in 6zel toplama noktalari olusturulmalidir.

e Cihaz tehlikeli maddeler igerebilir. Hatali kullanim ya da imhasinin insan saghgi ve gevre lGzerinde olumsuz etkileri
olabilir

e Uriin ya da paket iizerinde 13 Agustos 2005 tarihinden sonra yapildigina dair ibare olan tiim driinlerin ayri olarak
toplanmasi ve uygun sekilde atik sistemine dahil edilmesi gerekmektedir.

e Atk ve imha prosediiriine uyulmamasi kanunlar tarafindan belirlenmis yaptirimlarin uygulanmasina sebep olabilir.

2. ANA OZELLIKLER

IEV, bir veya iki adet oransal motorlu, tek veya cift yonll (unipolar veya bipolar) elektronik genlesme valflerinin
yonetimi icin tasarlanmis, elektronik bir kontrolérdar.
IEV, tek devreli cihazlarda IEV22D (tek valf surer) modeli ile ¢ift devreli cihazlarda ise IEV24D (cift valf strer) modeli
ile kullanilabilir.
IEV, mevcut piyasada cesitli tirlerdeki sogutkanlar ve elektronik valfler ile uyumludur.
iki farkl regiilasyon mevcuttur:
« BAGIMSIZ: dijital girisler superheat kontroliinii baslatmak icin kullanilabilir. Evaporasyon basing transmitteri ve
emis sicaklik probu IEV’'ye bagl olmalidir;
* LAN: IEV, sistem (chiller ya da heat pump) superheat kontroli i¢in, Ichill 200 EVO serisi bir cihaza
baglanmaldir.
Superheat sicaklik probu sadece IEV'ye baglanirken, basing transmitteri IEV'ye ya da Ichill’'e baglanabilir. (ilgili
parametreler yapilandirilarak)
En iyi regllasyonu garanti edebilmek i¢in IEV’ye dogrudan emis basing sensdri baglanmasi tavsiye edilir.

Temel ozellikler:

* bir ya da iki elektronik genlesme valfi yonetimi (modele gore degisir)

* cesitli valf modelleri ile uyumlu

« farkl turlerdeki sogutucu gazlar ile uyumlu

* PID regulasyon ile manuel kontrol yada akilli regulasyon

« STD_ALONE yapilandirmasinda dijital girislerle baglatma regilasyonu
* IC 200 EVO ailesi kontrolorleri ile LAN baglantisi

 ayni anda ¢oklu bilgi igin ¢ift satirli ekran



KULLANICI ARAYUZU
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3.1 EKRAN SiMGELERI

Simge yaniyor ise ekranda sicaklik veya basing gdsterilir.

OC _OF
BAR-PSI Simge yanip sOniyor ise parametre programlama iginde ekranda sicakhdin veya basincin set noktasi/diferansi
gosterilir.
% Simge yaniyor ise ekranda iki valften birinin agilis yizdesi gosterilir.
S D Simge yaniyor ise valf ayarlar etkinlestirilmistir.
L 2 Iki valf de ayar modunda ise, her iki simgede yaniyor olabilir.
V1 V2 Simge yaniyor ise ekranda valf 1 veya valf 2 nin sicaklik/basing/superheat degeri gosterilir (valf segimine bagh I?/Tzdl
. Simge yanip sonlyor ise valf kapaniyor veya agiliyordur.
- Simge yaniyor ise valf statik pozisyonda kalir.
open Simge yaniyor ise valf agiimaktadir.
close Simge yaniyor ise valf kapanmaktadir.

Simge yanip sonlyor ise aktif alarm vardir.

menu

Simge yaniyor ise menu goruntilenir.

[3.2 PROGRAMLAMA

12

Valf 1 ve valf 2 arasinda bilgi degdisimi yapmak icin kullanilir.

Superheat set noktasini gériintilemek igin kullanihr.

SET Superheat set noktasini degistirmek igin 4 saniye basili tutun.
o Emis sicakligi, evaporasyon basinci, superheating vb. dederlerde gezinmek igin kullanilir.
2N 7 | e Parametre degerlerini degistirmek ve arttirip/azaltmak igin kullanilir.

e Menu Ogeleri arasinda gegis yapmak igin kullanilir.




menu Aktif alarmlar goriintilemek ve menlye erisebilmek igin kullanihr.

SET + YV | Programlama moduna girig igin ikisine de ayni anda 4 saniye basil tutun.

SET + & | Programlama modundan gikmak igin ayni anda basili tutun.

3.3 EKRAN GORUNTUSU

EMERSON EMERSON

Ust ve alt ekranda gériintillenecek degiskenler (emis sicakligi, evaporasyon basinci, superheat degeri, valf agilig degeri, vb.)
Ozel parametreler ile segilir. (Ec43 and Ec44).

12" tusuna bastiginizda 1.valf veya 2.valf icin degiskenler (emis sicakligi, evaporasyon basinci, superheat degeri, vb.)
goruntdlenir.

0 By, simgeler, valf durumunu gésterir (simge yaniyor ise valf ayarlanmistir), hatta diger valfin degiskenleri bile gosterilir.
Eger 1. valfin degiskenleri ekranda g0sterilirse, sadece 1. valfe ait simgeler gosterilir (V1, %, agik, kapali), durum simgeleri
hari¢ (‘>1<'I 024).

Eger 2. valfin degiskenleri ekranda g0sterilirse, sadece 2. valfe ait simgeler gosterilir (V2, %, agik, kapali), durum simgeleri
hari¢ (‘>1<]' Dz<]').

Alarmlar normal sartlar altinda alt ekranda gortinen deger ile donligliimli olarak gdsterilmektedir. Alarmlar 1. veya 2. valfe
bakilmaksizin alt ekranda gosterilir. Prob hatasinda ise, bir deger yerine "----" ifadesi gosterilir.

Goruntiulemel/yapilandirma ile ilgili diger parametreler
Ec41 Olgl birimi  (°C/bar + °F / psi)

Ec42 Basing dlgimu (0O=bagil, 1= mutlak)
Ecd5 Acilis ylzdesi gorintileme(0=hayir, 1=evet)

|3.4 OLGULEN YA DA HESAPLANAN DEGISKENLERI GORUNTULEME

Valf 1 veya 2'ye ait asagida 6lglilen ve hesaplanan degigkenlerin degerlerini goriintiilemek igin £ Z7 tuslarina basiniz:
- Superheat set noktasi (SHC / SHH)

- Superheat degeri (SH)

- Valf agikhgi (OPEn)

- Emis sicakligi (SCt1)

- Evaporasyon basinci (LP1)

- Evaporasyon sicakligi (tP1)

- Calisma modu (Cool / HEAt)

- Ince ayar metodu (Man — AUto)

Prob 1 veya prob 2 degiskenlerini goriintilemek igin ’1? tusuna basin.
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3.5 AKTIF ALARMLAR, ALARM KAYITLARI VE YUKLEME FONKSIYONU GORUNTULEME

Asagidakiler “mend” tusuna basilarak izlenebilir:
e ALrM: aktif alarmlar (mevcut ise); diger tim alarmlari goriintilemek igin £ N7 tuslarini kullanin
e ALoG: alarm kayitlari (son 50 alarm)
e  UPL: parametreleri yikleme (HotKey ‘den |IEV’ye parametreleri kopyalama)

AloG menustinde son alarm géruntilendikten sonra, alt ekranda ArSt yazisi gorundr ve ust ekranda PAS yazisi géruntulenir.
Alarm gunligi sifre girildikten sonra sifirlanabilir.

menu

menu

menu

3.6 SUPERHEAT SET NOKTASI GORUNTULEME

O anki calisma moduna bagh olarak, superheat sogutma set noktasi (SHC) ya da superheat 1sitma set noktasi (SHH)
‘SET’ tusuna basilarak géruntilenir.
Cihazin her iki calisma modu da yapilandiriimigsa, STD-BY modunda ekranda her iki set noktasi da gosterilir.

SET




3.7 SUPERHEAT SET NOKTASI DEGISTIRME

Superheat set noktasini degistirmek igin agagidaki islemleri yapiniz:
e SET tusuna 5 saniye basili tutun
1. valfin superheat set noktasi yanip séner
Superheat set noktasini degistirmek icin £ =7 kullanin
SET tusu ile degeri onaylayin
2. valfin (mevcut ise) superheat set noktasi yanip soner
Superheat set noktasini degistirmek igin £ <7 kullanin
Degeri onaylamak ve ilk ekrana geri donmek i¢in SET tusuna basin

lampeggiante

lam iante
Bacd ini modifica valore e

madifica valora

|3.8 PR1 SEVIYESINDEKiI PARAMETRELERi GORUNTULEME

Parametreleri goriintilemek igin asagidaki islemleri yapiniz:
e SETve Y tuslarina 5 saniye boyunca ayni anda basiniz
e istenen parametreyi gériintiilemek igin £ 7 tuslarini kullanin

e Parametre ayar modundan ¢ikmak i¢in SET ve A tuslarina ayni anda basin

SET+a SET +a SET+a

SET +&a

TP

b

SET +a




3.9 PR2 SEVIYESINDEKiI PARAMETRELERIi GORUNTULEME

Parametreleri gérintilemek igin asagidaki islemleri yapiniz::
e SET ve ¥ tuslarina 5 saniye boyunca ayni anda basiniz

e  Pr2 parametreleri sifresini gérintilemek igin £ 7 tuslarini kullanin (listede ki son parametre)
e SET tusuna basin
e Pr2sifre degerini girmek igcin 2 N7 tuslarini kullanin
e SET tusuna basin
e Listede ki ilk parametre ekranda gorunir; ilerledikge, Pr1 ve Pr2 deki tim gorinlr parametreler goriintilenir
l SET+w
(5 sec.)
SET+
o Time out e
SET+a
o Time out
SET SET
SET+ &
o Time out

S



3.10 PARAMETRE SEVIYELERI NASIL DEGISTIRILIR

Pr1 den Pr2’'ye ya da Pr2 den Pr1’e parametre degdisimi icin yapilmasi gerekenler:

Pr2 seviyesi parametre programlama moduna girin

Degistirmek istediginiz parametreyi segin

SET tusuna basin ve ardindan ¥ tusuna basili tutun

Eger parametre uyari lambasi yaniyorsa, bu parametre Pr1 seviyesinde de gorilebilir oldugu anlamina gelir
Parametre P1 seviyesinde degilse yukardaki iglemleri tekrar yapin

Parametre Pr1 de goriilebilir

EMERSON

Parametre Pr2 de goriilebilir

EMERSON

3.11 PARAMETRELER NASIL DEGISTIRILIR

Pr1 de goérintilenen parametrelerin programlama alanina erisebilmek igin asagidaki islemleri yapiniz:

SET ve Y tuslarina ayni anda 5 saniye boyunca basil tutun

Degistirilecek parametreleri goriintilemek icin £ <7 tuslarini kullanin

SET tusuna basin

Parametre degerlerini degistirmek igin £ 7 tuslarini kullanin

Siradaki parametreye gecmek ve degistirilen degeri onaylamak igin SET tusuna basin
Diger parametreleri de degistirmek icin yukaridaki islemleri yapiniz

Parametre programlama alanindan ¢ikmak icin SET ve A tuglarina ayni anda basin

Pr2 de goérintilenen parametrelerin programlama alanina erisebilmek icin asagidaki islemleri yapiniz:

SET ve Y tuslarina ayni anda 5 saniye boyunca basil tutun

Pr2 parametre sifresini gérintilemek icin £ =7 tuglarini kullanin (listede ki son parametre)

SET tusuna basin

Gegerli sifre degerini girmek icin & N7 tuslarini kullanin

SET tusu ile degeri onaylayin

Son olarak Et01 parametresi gortntilenir (bu durumda Pr2 seviyesindeki parametreler goriintulenir)
Gerekli parametreyi gorlintilemek igin £ 7 tuglarini kullanin

Parametrede degisiklik yapmak istiyorsaniz SET tusuna basin

Yeni degeri girmek igin £ 7 tuslarini kullanin

Degeri onaylamak igin SET tusuna basin

Parametre programlama alanindan gikmak icin SET ve A tuslarina ayni anda basin



3.11.1 Pr1.icinde gériintiilenen parametleri degistirme

Lampeggiante Modifica
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3.12 PR2 SiFRE DEGISTIRME

Sifre de@erini ayarlamak igin asagidaki islemleri yapiniz:

SET ve Y tuslarina ayni anda 5 saniye boyunca basil tutun

Pr2 parametre sifresini gériintiilemek icin £ 27 tuslarini kullanin (listede ki son parametre)

SET tusuna basin

Gegerli sifre degerini girmek icin 2 7 tuslarini kullanin

SET tusu ile degeri onaylayin

Son olarak Et01 parametresi goriintilenir (bu durumda Pr2 seviyesindeki parametreler goriintilenir)
Pr2 parametre sifresini géruintiilemek icin £ 27 tuslarini kullanin (listede ki son parametre)

SET tusuna basin

Yeni sifre dederini girmek icin £ 7 tuslarini kullanin

Girilen degeri onaylamak igin SET tusuna basin

Parametre programlama alanindan gikmak igin SET ve A tuslarina ayni anda basin
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3.13 SICAKLIK VE BASING PARAMETRE DEGERLERI

TUm parametrelerin 6l birimi °C/bar ya da °F/PSI olarak ifade edilir ve Ec41 parametresine gore ayarlanir.
Ec41 parametresi °C/bar— °F/PSI veya tersi olarak degistirildiginde 6lglim birimleriyle ilgili parametre degerleri otomatik
olarak giincellenmez. Bu nedenle kullanici, yapilan degisimler icin sicaklik ve basingla ilgili tim parametreleri kontrol etmelidir.
Ozellikle, Ec41 parametresini °C/bar — °F/PSI degistirildiginde:
e Sicaklik ve basing parametrelerin degeri 10 ile ¢arpilir (ondalik kisim harig).
Ec41 parametresini °F/PS| — °C/bar degistirildiginde:
Sicaklik ve basing parametrelerin degeri 10’a bélundr (ondalik kisim dahil).

Cihaz acildiginda parametreler dogrulanir ve degerler belirtilen aralik diginda ise parametreler degistirilir.

4. BAGLANTILAR

Gii¢ baglantilari, problar, dijital girigler ve role cikiglar
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Coklu konektor

Terminal [Tur Aciklama

Besleme |AC besleme kaynagi: 24Vac

1 kaynagi DC besleme kaynagi: Referans “+“ 24 Vdc

2 Pb1 Analog giris 1 (NTC, PTC, PT1000)
3 Pb2 Analog giris 2 (NTC, PTC, PT1000)
4 Pb3 Analog giris 3 (NTC, PTC, PT1000, 0 - 5V, 4 - 20 mA)
5 Pb4 Analog giris 4 (NTC, PTC, PT1000, 0 - 5V, 4 - 20 mA)
6 LAN + LAN Baglantisi (+ terminal) 1C200 EVO serisi baglantisi igin
7 Beslerpe AC besleme kaynagl: 24Vac
kaynagi DC besleme kaynagi: Referans “+“ 24 Vdc
8 Pbc Analog girigler ortak ug
9 +12V \Voltaj ¢ikigl +12Vdc (basing problari igin)
10 GND Topraklama (rasyometrik prob baglantisi igin)
11 +5V Voltaj ¢ikisi+5Vdc (rasyometrik prob baglantisi igin)
12 LAN - LAN Baglantisi (- terminal) IC200 EVO serisi baglantisi igin

Dijital giris konektorii

Terminal Tiir Aciklama
28 DI1 Dijital giris 1
29 C Dijital giris ortak ug
30 DI2 Dijital giris 2
31 DI3 Dijital giris 3
32 C Dijital giris ortak ug
33 Dl4 Dijital giris 4

Seri ¢ikis RS485 ve role cikiglari

Terminal Tiir Aciklama

17 RS485 + | RS485 Baglantisi (+ terminal)
18 RS485 - | RS485 Baglantisi (- terminal)

19 C Role 1 ortak
20 RL1 Réle 1
21 Cc Role 2 ortak
22 RL2 Role 2

Supercap konektorii

41 +In XEC Supercap girisi
42 gnd XEC Supercap gnd girigi
HotKey konektorii

Bu konektor parametreleri HotKey'den cihaza, veya cihazdan HotKey’e ylklemek igin kullanilir.

Valf konektorii

Valf baglanmadan 6nce yapilandirma parametreleri ayarlanmalidir; 6zellikleri veya tipi uygun olmayan bir valfin baglanmasi
cihazda ya da valfte arizaya neden olabilir.

Cihazin gu¢ baglantisi kesilmeden valfi baglamayin veya ¢ikarmayin; bu islem cihazda arizaya neden olabilir.



Valf 1 konektorii

Valf 1 baglantilari

Terminal Tiir Aciklama
5 +12V Voltaj ¢ikigi +12Vdc
1 W1 valf 1 baglantisi igin (ilk bobin)
3 Wi1 valf 1 baglantisi igin (ilk bobin)
2 w2 valf 1 baglantisi i¢in (ikinci bobin)
4 w2 valf 1 baglantisi i¢in (ikinci bobin)

Valf 2 baglantilari

Terminal Tiir Aciklama
5 +12V Voltaj ¢ikis +12Vdc
1 W1 valf 2 baglantisi igin (ilk bobin)
3 W1 valf 2 baglantisi i¢in (ilk bobin)
2 w2 valf 2 baglantisi i¢in (ikinci bobin)
4 w2 valf 2 baglantisi i¢in (ikinci bobin)

5. DIJITAL GIRISLER

Cihaz asagidaki iglevleri iceren parametreler ile yapilandirilabilir 4 dijital girigse sahiptir:

0 : yapilandiriimamis

o1:
cl:
02 :
c2:
03 :
c3:
04 :
c4:
05 :
c5:
06 :
c6:

NNMNNNNNN_2 A=A

. Devre ayar talebi — kontak acildiginda aktif

. Devre ayar talebi — kontak kapandiginda aktif

. Devre sogutma/isitma fonksiyonu — kontak acildiginda aktif

. Devre sogutma/isitma fonksiyonu - kontak kapandiginda aktif

. Devre igin defrost - kontak agildiginda aktif

. Devre igin defrost - kontak kapandiginda aktif

. Devre ayar talebi - kontak agildiginda aktif
Devre ayar talebi - kontak kapandiginda aktif
. Devre sogutma/isitma fonksiyonu - kontak acildiginda aktif

. Devre sogutma/isitma fonksiyonu - kontak kapandiginda aktif

. Devre igin defrost - kontak acgildiginda aktif

. Devre i¢gin defrost - kontak kapandiginda aktif

Cihaz Std-alone modunda galisirken, sadece kabul edilmis dijital girislerin iglevleri vardir.

6. ROLE

Cihaz asagidaki iglevler igin Ec35 ve Ec36 parametreleri ile yapilandirilabilir 2 adet alarm rélesine sahiptir:
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apilandiriimamis

Devre igin prob alarmi

Devre icin MOP, LOP ve prob alarmi

Devre icin yuksek, algak superheat ve prob alarmi

Devre icin yuksek, algak superheat, MOP, LOP ve prob alarmi
Devre i¢in prob alarmi

Devre igin MOP, LOP ve prob alarmi

Devre igin yiiksek, algak superheat ve prob alarmi

Devre igin yiksek, algak superheat, MOP, LOP ve prob alarmi



7. GENEL TANIMLAR

IEV cihazi i¢in 2 farkh yapilandirma mevcuttur:

e Ec1=0 Std-alone calisma modu
Bu modda, superheat ayari evaporasyon basinci ve emis sicakligina gére yapllir. 4 adet dijital giris, ayar talebi, yaz veya
kis calisma modunu etkinlestirmek igin kullanilabilir.

e Ec1=1 LAN calisma modu
Bu mod yalnizca Ichill 200 EVO kontrol cihazi ile kullanilabilir. Evaporasyon basinci ve emis sicakligina gore superheat
degeri ayarlanir ve Ichill, LAN Gzerinden makinenin durumu ile ilgili valf igin bilgi saglar, bu bilgiler ayarlama i¢in valf
tarafindan kullanilacaktir.

IEV valf srtctnln ayarlanmasi, sicaklik probundan okunan kizdirilmis gazin sicaklik degeri (Ta) ile basing probundan okunan
evaporasyon basincinin segili gaz tipine karsilik gelen sicaklik degerinin (Tb) farkindan hesaplanan superheat degerine baghdir.
SH=Ta-Tb

Yiksek superheat degeri evaporatérden gegen gaz akisinin yetersiz oldugu anlamina gelir ve buharlagsma siireci evaporatér
sonuna ulasmadan énce biter. Gaz akisini artirmak igin valf agiimalidir.

Dusuk superheat degeri evaporatérden gecen gaz akisinin asiri oldugu anlamina gelir ve buharlagsma sireci evaporatér sonuna
ulasildiginda hala bitmemis demektir. Gaz akisini distrmek icin valf kapatiimahdir.

Ec6 ve Ec7 parametreleri yapilandirilarak valf 1 ve 2 sogutma devreleriyle iligkilendirilebilir:
0 — mevcut degil
1—1devre
2 — 2 devre
Valfler icin Ec4 ve Ec5 parametrelerini kullanarak ¢alisma modu segebilirsiniz, galisma modu segimi:
0 — sadece yaz modu (chiller)
1 — sadece kis modu (heat pump)
2 — yaz ve kig modu (chiller ve heat pump)

Not:
std-alone modunda, yaz/kis ¢alisma modu segimi igin yapilandiriimis dijital giris yoksa:
- bu durumda tek valfli devre igin:
e Eger valf sadece yaz modunda galismasi igin ayarlanmissa (Ec4 =0 /Ec5 =0), ayarlar bu modda yer alacak
e Eger valf sadece 1sitma modunda ayarlanmigsa (Ec4 =1 /Ec5 =1),ayarlar bu modda yer alacak
e Eger valf sadece yaz ve kis modunda galismasi igin ayarlanmissa (Ec4 =2 /Ec5 =2), bu durum yapilandirma hatasi
olusturur
- bu durum iki valfli bir devre icin de yapilandirma hatasi olusturur.

|71 CALISMA SEKLI |

Kullanici valf agikligi hesabinin manuel olarak girilen PID parametrelerine gére ya da cihaz tarafindan otomatik (oto-adaptif)
olarak yapilmasini secebilir:
o Et7 ve Et27 parametreleri 0 disinda bir dedere ayarlanirsa, parametre haritasi PID parametreleri g6z 6niinde
bulundurularak ayarlanir
. Et7 ve Et27 0 olarak ayarlanirsa, ayarlar kontrolor tarafindan otomatik olarak gergeklestirilir, birkag parametreye bagli
olarak valf agikligi hesaplanir

Oto — adaptif calisma, stabil ¢alisan cihazlar icin tavsiye edilir, otomatik ayarla ideal sartlara ulasilabilir. Heat Pump’larda ve
c¢alisma modu degdisken cihazlarda (1sitma, sogutma, sicak kullanim suyu, defrost vs.) optimum ayara, PID parametreleri manuel
ayarlayarak ulagilabilir.

PID kontrol icin, Pl parametrelerinin ayarlanip D parametresinin 0 olarak birakiimasi tavsiye edilir; bu parametrelerin ayari basit
degildir ve her varyasyonun regulasyon tzerinde énemli etkileri vardir.

7.1.1 Manuel mod

Manuel mod segilirse (par. Et2/Et5), kontrolor valfi Et3/Et6 parametrelerinde belirlenen step sayisina getirerek bu pozisyonda
kalir; valfin agilmasi ve/veya kapanmasi s6z konusu degildir.
Bu durum makinenin kurulumu sirasinda ya da bakimi esnasinda faydali olabilir.

7.1.2 Ayar modu

Baslangicta, calisma modu ne olursa olsun, valf maksimum step sayisi Ec13/Ec22 ve buna ilaveten ek step sayisina Ec11/Ec20
ulastiginda tamamen kapanir.

Valf tamamen kapandiktan sonra, ayar pozisyonuna gitmek i¢in Ec12/Ec21 adimlarina gore valfi agar.

Valf siriicl valfin hareketlerini dizenlemek igin Et1/Et4 parametreleri ile step sayisini ayarlar ve Et23/Et43 parametreleri
suresince valf orda kalmaya devam eder.



Yaz ve kis ¢alisma modu i¢in PID parametreleri kullanici tarafindan yapilandirilmali, bu esnada makine ya da isletme tiirti de
g6ze alinmalidir.

7.1.3 Defrost

Defrost modunda ki ayar sogutma modunda kine benzer uygulanir, ama PID oransal sabiti 6zel Et51 parametresi tarafindan
belirlenir.

Devrede iki valf bulunan ve valfin biri chiller digeri de heat pump modunda kullaniimak igin tasarlanmig sistemlerde, defrost chiller
modu igin yapilandirilan valfle yapilir.

Devrede sadece tek bir valf bulunan chiller / heat pump sistemlerde, defrost bu valfle yapilir.

Valfin sadece heat pump modunda kullaniimasi igin tasarlanmis sistemlerde, defrostta valf devreye girmeyecektir.

Ichill — EVO serisine LAN lizerinden valf baglantisi

Defrosta giris
a. Ichill kompresorii(leri) kapatmadan énce gaz donguisiini tersine gevirir

- Ichill defrost yapmak igin kompresdér devrelerini kapattiginda, valf kapanir.

- Ichill defrost yapmak igin gaz dénguistinii gevirdikten sonra kompresorleri galistirmadan 6nce. Valf Et52 / Et54
parametrelerince ayarlanan step sayisina gore acilir ve Et53 / Et55 parametreleri sliresince pozisyonunu korur,
defrost agsamasi icin Ichill’'e onay verilerek kompresorler ¢calistirilir.

- Et53/ Et55 6n agiklik suresinden sonra, oransal sabitin Et51 defrost parametresi tarafindan saglanmasina ragmen
chiller moduna gore valf ayarlari yapilir.

b. Ichill gaz déngtisu tersine dénmeden kompresorii(leri) kapatmaz

- Ichill defrost durumunu valfe ilettiginde (yani gaz ¢evrimi tersine gevrildiginde), oransal sabitin Et51 defrost
parametresi tarafindan saglanmasina ragmen chiller moduna goére valf calismasi ayarlanir.

- Baslangi¢ asamasinda, defrost basladiginda hesaplanan Et53 / Et55 sireleri iginde, eder valfte Et52 / Et54,
parametrelerince ayarlanan step sayisi altinda agiklik degeri gerekirse, valf Et52 / Et54degeri altinda kapatiimaz
(dolayisiyla ilk defrost agsamasinda asgari agiklik esik degerdir). Et53 / Et55 suresi gectikten sonra, normal defrost
ayarlarina devam eder.

Defrosttan c¢ikis
a. Ichill gaz dénglstina tersine gevirip 1sitma moduna (heat pump) gegmeden énce kompresor(leri) kapatir
- Ichill defrost iglemini tamamladiktan sonra kompresorler kapandidinda, valf kapanir
- Isitma modunda (Heat Pump) valf ayari yapilirken, Ichill kompresorleri calistirmak istediginde, Et1/ Et4
parametrelerince ayarlanan step sayisinda valf agilir ve Ichill kompresorlere yol vermeden énce Et43
parametresiyle ayarlanan sure boyunca pozisyonunu korur
- Et43 parametresince 6n agiklik stresi gectikten sonra, 1sitma moduna (heat pump) gére valf ayarlari yapilir

b. Ichill isitma moduna (heat pump) dondiiglu zaman kompresoérii(leri) kapatmaz
- Ichill defrost asamasini tamamladiginda ve isitma moduna (heat pump) gectiginde, valf Et42 parametresince
ayarlanan sire icinde step sayisini korur
- Et43parametre siresi gegtikten sonra, 1sitma moduna (heat pump) gére valf ayarlari yapilir

STD-ALONE modunda valf kullanimi

Defrost, dijital defrost girisinin aktiflesmesinin yani sira ayar talebi dijital girisi de aktifse etkinlesir.

STD-ALONE modunda IEV, ¢alisma modunun chiller veya heat pump olmasiyla ilgili bir kontrol yapmaz; dijital defrost girigi
aktifse, IEV aktif galisma durumu ne olursa olsun defrost ayar moduna geger.

Defrosta giris
a. Defrost talebi dijital girisi, aktiflenirken ayar talebi girisi de aktif kalmaya devam etmelidir.

Dijital defrost girisi aktif edildiginde, oransal sabit Et51 defrost parametresi tarafindan saglanirken valf chiller
moduna gore caligir.

- Baslangi¢ asamasinda, defrost baslangicindan itibaren hesaplanan Et53/Et55 suresi iginde, istenen aciklik degeri
Et52/Et54 parametre degerlerinin altinda ise, valf Et52 / Et54 acikhidin altina inmez (bu degerler defrost baslangic
asamasinda asgari acgiklik esik degerdir). Et53 / Et55 suresi gectikten sonra, ayarlar normal defrost yapma ayarlari
gibi devam eder.

b. Ayar istegi artik gecerli degil, dijital defrost girisi ve dijital ayar istedi defrost gergeklestirmek i¢in ayni anda aktive edilir

- Dijital defrost ve ayar istegi aktif edildiginde, deder Et52 / Et54 parametre degerinin altinda ise valf agilir ve Et53 /
Et55 siiresi boyunca pozisyonunu korur; Et53 / Et55 6n-agiklik stresi gegtikten sonra, 6zel Et51 defrost
parametresi tarafindan saglanan oransal sabite bagli valf chiller moduna gére ayarlarini yapar,

Defrosttan c¢ikis
a. Dijital ayar istegi girisi aktifken dijital defrost girisi devreden ¢ikar
- Dijital defrost girigi istegi etkin olmadiginda, valf Et43 parametresi altinda ayarlanan siire iginde step sayisini korur.
- Et43 siresi gegtikten sonra, valf yapilandirmaya veya dijital giris tarafindan saglanan ¢alisma moduna (chiller veya
heat pump) gére gerekli ayarlarini yapar.
b. Dijital ayar istegi girisi devreden ciktiginda dijital defrost girisi de devre digi kalir
- Dijital defrost ve ayar istegi etkin olmadiginda valf kapanir
- Dijital ayar istegi girisi aktif oldugunda (calisma modu heat pump oldugu varsayilarak), Et1 / Et4 parametreleri
altinda ayarlanan step sayisinda valf acilir ve Et43 parametresi altinda ayarlanan siire boyunca pozisyonunu korur



Et43 siresi gegtikten sonra, valf 1sitma moduna (heat pump) gére ayarlarini yapar.

7.2 VALF — DEVRE YAPILANDIRMASI

Devreye atanmis tek bir valfin yapilandiriimasi

Olasi yapilandirmalar:
- Devre 1’e bagh valf 1 ve devre 2’ye bagl valf 2
- Devre 2’ye bagl valf 1 ve devre 1’e bagl valf 2

Kontrolére bagh dijital
giris veya LAN (zerinden
mod belirleme

Valf yapilandirmasi

Ec4 / Ec5 parametreleri Mod

Sadece chiller Valf chiller modunda ayarlanir

Yaz modu Sadece heat pump Valf ayarlanmaz - Fonksiyon devre digi
Chiller ve heat pump Valf chiller modunda ayarlanir
Sadece chiller Valf ayarlanmaz - Fonksiyon devre disi
Kis modu Sadece heat pump Valf heat pump modunda ayarlanir

Chiller ve heat pump Valf heat pump modunda ayarlanir

Devreye atanmis iki valfin yapilandiriimasi
Olasi yapilandirmalar:

- Devre 1’e bagh valf 1 ve valf 2

- Devre 2’e bagh valf 1 ve valf 2
Bu durumda iki valf ayni anda asla calismaz.

Kontroldre bagh dijital
giris veya LAN 1. Valf Yapilandirmasi 2. Valf Yapilandirmasi
Uzerinden mod (parametre Ec4) (parametre Ec5)
belirleme
Chiller ACF1 Konfiglirasyon Hatasi
Sadece Chiller Heat pump Valf 1 Chiller modunda ayarlanir
Chiller / heat pump ACF1 Konfiglirasyon Hatasi
Chiller Valf 2 Chiller modunda ayarlanir
Yaz modu Sadece heat pump Heat pump ACF1 Konfiglirasyon Hatasi
Chiller / heat pump ACF1 Konfiglirasyon Hatasi
Chiller ACF1 Konfigurasyon Hatasi
Chiller / heat pump Heat pump ACF1 Konfigirasyon Hatasi
Chiller / heat pump ACF1 Konfiglirasyon Hatasi
Chiller ACF1 Konfigurasyon Hatasi
Sadece Chiller Heat pump Valf 2 Heat pump modunda ayarlanir
Chiller / heat pump ACF1 Konfigurasyon Hatasi
Chiller Valf 1 Heat pump modunda ayarlanir
Kis modu Sadece heat pump Heat pump ACF1 Konfigurasyon Hatasi
Chiller / heat pump ACF1 Konfigurasyon Hatasi
Chiller ACF1 Konfigurasyon Hatasi
Chiller / heat pump Heat pump ACF1 Konfiglrasyon Hatasi
Chiller / heat pump ACF1 Konfiglirasyon Hatasi




7.3 VALF YONETIMI

Valfin acilmasi veya kapanmasi kademe (adim) motoru vasitasiyla gergeklesir.
Cihaz unipolar (tek yonli) ve bipolar (¢ift yonll) valflerin her ikisini de yonetebilir (eder iki valf yapilandirilmissa, valfler ayni tir
olmalidir, unipolar veya bipolar); valf tiirii Ec3 parametresi ile segilir.

Unipolar valfin hareketi motorun 4 fazina uygulanan itkiler ile saglanir.

Valfin hareketi “YARIM STEP” mantigiyla gerceklesir. Kullanacaginiz valfin teknik dokiimantasyonunda ‘yarim step’ kontroli
oldugundan emin olun, aksi halde bu durum valfin yanlis kontroliine neden olabilir. Motorun dénme yoénlne (agiimasi veya
kapanmasi) bagli olarak bir veya iki fazli uygun itkilerle valfin hareketi gerceklesir.

Bipolar valfin hareketi, valf motoruna gelen mikro itkilerle gergeklesir.
Valf durdugunda optimum pozisyonuna ulasmis demektir, asiri enerji tiketimi ve 1sinmayi 6nlemek amaciyla akim azaltilir
(fonksiyon etkinse). “holding” (sabit tutma) akimi Ec16 / Ec25 parametreleri ile tanimlanmistir.

7.3.1 Valf secimi

BIPOLAR valfler icin, EC9 / EC18 parametrelerini kullanarak 6n tanimli valflerin arasindan segim yapmak mimkuindr.
Kullanilacak valf listede mevcut degilse, valfin kullanim kilavuzunda ki mevcut verileri kullanarak parametre tablosu Gizerinden
ayarlanmasi gerekir; bu durumda EC9 / EC18 parametrelerini 0 olarak ayarlamak gerekir.

AUyarl

IEV siiriicii piyasada bulunan bazi valflerin verilerini igermektedir; bu veriler imalatgi tarafindan zamanla degistirilebilir
veya giincellenebilir.

IEV valf suriicisiinii kullanmadan 6nce giincel verileri kontrol etmek gerekir; valf verileri liretici tarafindan degistirilmis
ise veya teknik dokiimantasyonlarda yer alan veriler agsagida gosterilen tablodakilerden farkl ise, valf parametreleri
manuel olarak ayarlanmalidir.

On yapilandirmal valf verileri

Ec14/ Ec13/ Ec15/ Ec16 /
Parametre Model Ec23 Ec22 Ec24 Ec25 Ecs0/Ecs2 | =ooU
(stepler*10) | (stepler*10) (mA*10) (mA*10)

0 Manuel ayarlama | Yapilandir | Yapilandir | Yapilandir Yapilandir Yapilandir Yapilandir
Danfoss

1 ETS-25/50 70 2625 10 10 1 0
Danfoss

2 ETS-100 100 3530 10 10 1 0
Danfoss

3 ETS-250/400 110 3810 10 10 1 0
Sporlan

4 SEI 0.5-11 0 1596 16 5 1 0
Sporlan

5 SER 1.5-20 0 1596 12 5 1 0
Sporlan

6 SEI 30 0 3193 16 5 1 0

Sporlan SER(])

7 G.JK 0 2500 12 5 1 0
Sporlan

8 SEI 50 0 6386 16 5 1 0

9 s'°°”“;'(‘)§’EH(') 0 6386 16 5 1 0

10 Sporlan SEH(1) 0 6386 16 5 1 0

175
Alco

11 EX4-EX5-EX6 50 750 50 10 1 0

12 Alco EX7 100 1600 75 25 1 1

13 Alco EX8 500 100 2600 80 50 1 1

14 1. Yapilandirma 50 480 45 10 0 0

15 2. Yapilandirma 50 380 45 10 0 0




7.3.2 Valfin manuel yapilandirilmasi durumunda parametrelerin ayarlanmasi

Ec13/Ec22 valfin azami step sayisi
Bu parametreyi dogru ayarlamak icin valfin teknik dokiimantasyonuna bagvurun.

Ec14/Ec23 valfin asgari step sayisi
Bu parametreyi dogru ayarlamak icin valfin teknik dokiimantasyonuna bagvurun.

Ec15/Ec24 azami hareket akimi
Bu parametreyi dogru ayarlamak igin valfin teknik dokiimantasyonuna bagvurun.

Ec16/Ec25 Sabit tutma akim degeri
Bu parametreyi dogru ayarlamak i¢in valfin teknik dokiimantasyonuna bagvurun.

Ec50/Ec52 Hareket akiminin tiriinii ayarlama

Valf Ureticileri valfleri kontrol ederken farkh yollar kullanirlar; Ec50/Ec52 parametreleri hareket akim degerinin pik deger veya
MIKROSTEP AYARLAMA modunda RMS degerini belirtmek i¢in kullanilir.

Bu parametreyi dogru ayarlamak igin valfin teknik dokiimantasyonuna bagvurun.

Ec50/Ec52 Hareket akimini ayarlama (pik veya RMS)
0= pik akim
1= RMS akim

Ec51/Ec53 mikro step veya normal mod ayarlama

Valf Ureticileri valfleri kontrol ederken farkli yollar kullanirlar; Ec51/Ec53 parametreleri mikro step veya normal mod ayarindan
birini belirtmek icin kullanilir.

Bu parametreyi dogru ayarlamak igin valfin teknik dokiimantasyonuna bagvurun.

Ec51/Ec53 mikro step veya normal mod ayarlama
0= mikro step
1= normal mod

7.3.3 Valf baglantilari nasil olmalidir

Farkh Ureticilerden kaynaklanan valf baglanti ydntemlerine hizli basvuru icin asagidaki tablo dikkate alinmalidir:

ANOT:

Cihaz enerjilenmigken valf baglamayin veya bagl olan valfi sékmeyin; bu igslem cihazin veya valfin bozulmasina
sebep olabilir.

e Valf baglantisini yapmadan o6nce yapilandirma parametreleri ayarlanmalidir; baglanan valf cihazda yapilan
ayarlara uygun 6zellikte degilse bu durum cihazin veya valfin arizalanmasina neden olabilir.

e Veri degisimini onlemek ve asagida tabloda belirtilen uyumlu renklerle diizgiin baglanti yapmak amaciyla
siiriciiyli kullanmadan 6nce valf Ureticisi tarafindan saglanan teknik kilavuzu dikkatlice okuyunuz.

4-VALF KABLO BAGLANTILARI (BIPOLAR)

Terminal ALCO SPORLAN | DANFOSS
sayisl EX5/6/7/8 SEI-SHE ETS
4 MAVI BEYAZ SIYAH
2 KAHVERENGI SIYAH BEYAZ
3 SiYAH KIRMIZI KIRMIZI
1 BEYAZ YESIL YESIL
5-Ortak |  —— | e |
5-VALF KABLO BAGLANTILARI (UNIPOLAR)
Terminal
SPORLAN
sayisl
4 TURUNCU
2 KIRMIZI
3 SARI
1 SiYAH
5 - Ortak GRI

Bir IEV valf sirlcl ve valf arasindaki maksimum mesafe 10 metreyi gegmemelidir. 0.325 mm? (AWG22) kesitten daha blylk

denk gelen blendajli kablolar kullaniimalidir.




7.4 ALARM YONETIMI

Yiksek superheat alarmi

Et49 siresi icinde hesaplanan superheat degeri Et12/Et32 degerinden yliksek veya esit olursa, yiksek superheat alarmi olusur.
Yiksek superheat alarmi durumunda, IEV siricUsu, valfi azami agikhga ayarlar.

Superheat degeri Et12/Et32 — 1.0°C dederinden disik veya esit olursa alarm temizlenir.

Dusiik superheat alarmi

Et50 suresi iginde Superheat sicaklik degeri Et13/Et33 dederinden duslk veya esit olursa, dislk superheat alarmi olugur.
Dusuk superheat alarmi durumunda, IEV surlcisU, valfi asgari acikliga ayarlar.

Superheat sicaklik dederi Et13/Et33 + 1.0°C degerinden ylksek veya esit olursa alarm temizlenir.

Azami ¢caligma basinci alarmi MOP

MOP alarm esigi sicaklik degeri olarak ifade edilir ve sicakliga donistiriimis prob 3 ve prob 4 basing degerine esittir.

Basing probundan okunarak hesaplanan esdeger sicaklik Et48 suresi boyunca Et15 / Et35 degerlerini astiginda MOP alarmi
tetiklenir.

MOP alarmi aktifse, alcak ve yliksek superheat alarmlari sifirlanir.

Alarm aktif oldugunda, surtcl her saniyede Et16/Et36 steplerle ilerleyerek valfi kapatir.

Basing probundan okunarak hesaplanan esdeger sicaklik Et15/Et35 - 1.0°C degerinin altina disene kadar, sirlcl her saniyede
Et16/Et36 steple ilerleyerek valfi agikligini ayarlar.

Alarm sadece superheat sicakligi superheat set noktasi degerinin altina diistigiinde temizlenir.

Asgari ¢calisma basinci alarmi LOP

LOP alarm esigi sicaklik degeri olarak ifade edilir ve sicakhda donusturiimuis prob 3 ve prob 4 basing degerine esittir.

Basin¢ probundan okunarak hesaplanan esdeger sicaklik Et47 suresi boyunca Et17 / Et37 dederlerinin altina distiginde LOP
alarmi tetiklenir.

LOP alarmi aktifse, algak ve ylksek superheat alarmlari sifirlanir.

Alarm aktif oldugunda, siriicii her saniyede Et16/Et36 steplerle ilerleyerek valfi agar.

Basing probundan okunarak hesaplanan esdeger sicaklik Et17/Et37 + 4.0°C degerini asana kadar veya superheat degeri, set
noktasinin altina disttigunde, sirtcl her saniyede Et16/Et36 steple ilerleyerek valf acikligini ayarlar.



8. PARAMETRE TANIMLARI

|8.1 PROB YAPILANDIRMA PARAMETRELERI

Ec2 Emis basing probunu konumlandirma
IEV, STD-ALONE modunda yapilandiriimissa, IEV’de emis basing probu mutlaka yapilandiriimalidir.
IEV, Ichill 200 EVO seri cihazlarla LAN modunda yapilandiriimigsa, emis basing probu IEV’de veya Ichill'de
yapilandirilabilir. Emis basing probunun IEV’ye badlanmasi tavsiye edilir. IEV %1’lik hassasiyetle 6lgim yapabildigi
icin bu yéntemle daha kesin sonug elde edilebilir.
Ec27 Pb1 ve Pb2 prob yapilandirmalari
Pb1 ve Pb2 prob tirleri secimi (NTC, PTC, PT1000)
Ec28 Pb3 ve Pb4 prob yapilandirmalari
Pb3 ve Pb4 prob tirleri se¢imi (NTC, PTC, PT1000 , 4..20mA, 0..5V)
Ec29 4mA/ 0V emis basing probu
4mA / OV asgari basing degerini ayarlamak igin kullanilir, kullanilan transmiterin 6zelliklerine gére ayarlanmalidir.
Ec30 20mA/ 5V emig basing¢ probu
20mA / 5V azami basing degerini ayarlamak igin kullanilir, kullanilan transmiterin 6zelliklerine gore ayarlanmahdir.
Ec31...Ec34 parametreleri ilePb1...Pb4 problarinin kalibrasyon ayari
Bu parametreler ile herhangi bir 6lciim hatasini diizeltmek igin prob kalibrasyonu yapilir.
Ec41  Olgiim birimi segimi
°C /Bar + °F/ PSI 6lgiim birimi segiminde kullantlir.
Ec42 Bagil / mutlak basing tipi
Transmiterler tarafindan oOlgiilen basincin bagil veya mutlak olup olmadigini se¢gmek icin kullanilir.

8.2 ROLE VE DIJITAL GIRISLERi YAPILANDIRMA PARAMETRELERI

Ec35...Ec36 parametreleriile RL1 ve RL2 rélelerinin yapilandirmasi
Roéle vasitasiyla alarm gikisini etkinlestirmek igin kullanilir

Ec37...Ec40 parametreleri ile IC1..1D4 djital giriglerin yapilandirmasi
Dijital girislerle ilgili fonksiyonlari yapilandirmak igin kullanilir

8.3 EKRAN GORUNUMU AYAR PARAMETRELERI

Ec43  Ust ekran gériiniimii
Ust ekranda gésterilecek veri secimi igin kullanilir
Ec44  Alt ekran goriiniimii
Alt ekranda gosterilecek veri segimi igin kullanihr
Ec45 Ondalik noktayla yiizde goriintiileme
Valfin aciklik yuzdesini ifade etmek igin ondalik noktanin olup olmadiginin segimini yapmak i¢in kullanihr

8.4 VALF YAPILANDIRMA PARAMETRELERI

Ec3 Valf tiirii secimi: unipolar veya bipolar;

Ec9/Ec18 Bipolar valf model segimi (6n tanimli valfler arasindan segim yapilabilir)

Ec10/ Ec19 Unipolar valf model secimi; parametreler su anda kullanilamaz

Ec11/Ec20 ilave kapanma stepleri

Ec12/Ec21 Tam kapanma sonrasi geri gelme(rahatlatma) stepleri

Ec13/Ec22 Valfin azami step sayisini ayarlama (valfin teknik dokimantasyonuna bagli olarak deder hesaplanir)

Ec14 / Ec23 Valfin asgari step sayisini ayarlama (valfin teknik dokiimantasyonuna bagli olarak deger hesaplanir)

Ec15/ Ec24 Bipolar valfte azami hareket akim degeri (valfin teknik dokiimantasyonuna bagli olarak deger hesaplanir)

Ec16 / Ec25 Bipolar valfte sabit tutma akim degeri (valfin teknik dokiimantasyonuna bagli olarak deder hesaplanir)

Ec17 / Ec26 Valfin saniyede gerceklestirecegi azami step sayisi (valfin teknik dokiimantasyonuna bagl olarak deger
hesaplanir)

Ec50 / Ec52 Hareket veya bekleme akimi tiirii: pik veya RMS akimi. Valfi manuel olarak ayarlama i¢in 6nemli bir
degerdir; bazi Ureticiler azami akim degerlerini bildirirler ve durgun akim degerlerini pik deger veya RMS deger
olarak ifade edebilirler (valfin teknik dokiimantasyonuna bagl olarak deger hesaplanir)

Ec51/Ec53 Akim sinyal tirii; Valfi manuel olarak ayarlama igin bu deger énemlidir. Bazi Ureticiler kendi valflerinde mikro
step veya normal mod kontroli kullanirlar (valfin teknik dokiimantasyonuna bagl olarak deger hesaplanir)



8.5 SISTEM YAPILANDIRMA PARAMETRELERI

Ec4 /| Ec5
Ec6 / Ec7
Ec8

Valflerin galisgma modu sec¢imi (sadece sogutma / sadece Isitma / her ikisi de)
Sogutma devresinde valf 1 ve valf 2 se¢imi
Sistemde kullanilacak gaz tipi (R134a, R407c...)

8.6 AYAR PARAMETRELERI

Et1/Et4

Et7 | Et27

Et8 / Et28

Et9 / Et29
Et10 / Et30
Et11 / Et31

Et12 / Et32

Et13 / Et33

Et14 / Et34

Et15 / Et35

Et16 / Et36

Et17 | Et37

Et18 / Et38

Et19 / Et39

Et20 / Et40
Et21 / Et41

Et22 /| Et42

Et23 / Et43

Et24 | Et44
Et25 / Et45
Et26 / Et46
Et47
Et48
Et49

Et50
Et51

Et52

Et53

Baslangi¢c komutu verildiginde, kompresér calismaya baslamadan once valf agikligi step sayis1 (IC200
EVO’ya LAN Uzerinden IEV baglanirsa)

Yaz ve kis modunda PID regiilatériin oransal sabiti.

Bu parametre 0’a ayarlanirsa, oto-adaptif fonksiyon etkinlegir.

Degeri arttirmak oransal At aksiyonunun artmasi anlamina gelir; boylelikle degeri arttirmak; hesaplanan
superheat deg@erinin set noktasindan sapmaya baslamasi akabinde oransal kismin ayar igin kiglik bir katki
sagladigr anlamina gelir.

Yaz ve kis ayar modunda PID regiilatoriin integral siiresi.

integral bileseninin aksiyon siiresini gdsterir; degeri arttirmak integral bileseni hesaplamak igin daha fazla siire
ayarlamak anlamina gelir.

Yaz ve kig ayar modunda PID regiilatorii tiirev sabiti.

Yaz ve kis modunda superheat set noktasi degeri

No6tr bolge bant genisligi. Bant genisligi icinde; (Yaz modu SH set noktasi — Et11 + Yaz modu SH set
noktasi + Et11; Kis modu SH set noktasi — Et31 + Kis modu SH set noktasi + Et31) valf ayari yapmak igin
herhangi bir islem yapilmaz. Bu banda girmeden énce hesaplanan deger korunur.

Yiiksek superheat esik degeri

Hesaplanan superheat degeri Et49 slresi boyunca bu degerin Ustiinde kalirsa, superheat degerini azaltmak ve
yine bu esigin altina dustrmek icin (valfi agarak) reglilasyon diizeltme ayarlari uygular

Dusiik superheat esik degeri

Hesaplanan superheat degeri Et50 suresi boyunca bu degerin altinda kalirsa, superheat degerinin arttirmak ve
yine bu esigin altina disirmek igin (valfi kapatarak) regllasyon diizeltme ayarlari uygular

Yaz ve kis modunda diisiik superheati 6nlemek icin ek integral siiresi

Bu parametre, algak superheat degeri durumunda integral bileseni arttirmak icin kullanilir

Azami ¢caligsma basing esik degeri MOP

Azami ¢alisma basinci agildidinda, regilatér her saniyede valfi Et16 / Et36 parametresi dederinde kapatarak
ayar yapar.

MOP ve LOP agsamalarinda kapatma veya a¢ilma step sayilari

Asgari calisma basing esik degeri LOP

Asgari calisma basinci asildiginda, regilatér her saniyede valfi Et16 / Et36 parametresi dederinde agarak ayar
yapar.

Diisiik superheat esik degeri asildiginda valf hareket ylizdesi

Dustk superheat esik degeri asildiginda, Et18 / Et38 parametresi dederinde agarak ayar yapar.

Sogutma ve isitma modunda azami valf agiklik yiizdesi

Sogutma ve 1sitma modunda asgari valf aciklik yiizdesi

Sogutma ve i1sitma modunda basing dl¢iimii filtreleme

Bu parametreler basing élgimini yavaslatmak igin kullanilabilir, basincin degisken olmasi durumunda fayda
saglar.

Sogutma ve isitma modunda sicaklik ol¢iimii icin filtreleme

Bu parametreler sicaklik 6l¢imiini yavaslatmak igin kullanilabilir, sicakhigin degisken olmasi durumunda fayda
saglar.

Baslangi¢ aciklik siiresi

Ayar bagladiginda, valf Et1 / Et4 degerinde aciktir. Bu durum Et23 / Et43 siresince ‘degismez’.

IEV, Ichill 200EVO’ya LAN yoluyla baglanmigsa, bu slre gectikien sonra kompresor calistiniir. IEV
STD_ALONE modunda ise, kompresor calismasi ile ‘senkronize’ olmadan Et23 / Et43 suresi iginde valfi
ayarlanan agiklikta tutar

Valfin hareket sikligi

Valf hareketinin kag saniyede bir yapilacagini belirlemek icin kullanilir

Prob hatasi durumunda valfin agiklik siiresi

Prob arizasi durumunda, valf agikhgi Et25 / Et45 saniyede Et26 / Et45 yilizde olarak artar.

Prob hatasi durumunda valfin agilma yiizdesi

Prob arizasi durumunda, valf acikhgi Et25 / Et45 saniyede Et26 / Et45 ylizde olarak artar

LOP alarmi uyari gecikmesi

MOP alarmi uyari gecikmesi

Yiiksek superheat alarm gecikmesi

Diisiik superheat alarm gecikmesi

Defrost modunda PID oransal sabiti

Defrost modu galismasi sirasinda, valf ayarlari sogutma moduna goére yapilir, PID oransal sabit degeri 6zel
Et51 parametresi ile belirlenir

Defrost modunda ayarlama yapmadan énce valf 1’in agilma step sayisi

Defrost moduna giriste, valf Et53 siresi iginde Et52 parametresi altinda ayarlanan step sayisina gére kendisini
ayarlar

Valf 1’in defrost giris modu siiresi



Et54 Defrost modunda ayarlama yapmadan 6nce valf 2’nin agilma step sayisi
Defrost moduna giriste, valf Et53 siresi iginde Et52 parametresi altinda ayarlanan step sayisina gére kendisini

ayarlar

Et55 Valf 2’nin defrost giris modu siiresi

8.7 DIGER PARAMETRELER

Ec46 ModBUS protokolii haberlesme adresi

Eca7 LAN protokolii haberlesme adresi
LAN yapilandirmasinda suriict 200 EVO ile birlikte kullanilir, Ichill ve IEV slriiclisi haberlesme adresleri her ikisi

icin de atanmis olmasi gerekir (Ichill ve IEV her ikisi icinde adresler aynidir)
Ec48 Harita Kodu
Salt okunur, parametreleri tanimlayan parametre harita kodu

Ec49 Yazilim siiriimii
Salt okunur; yazilim strdmu
Pr2 Pr2 sifresi ve Alarm Giinlugiini sifirlama




9. PARAMETRE TABLOSU

Olgiim
Birimi

Parametre Aciklama Min Max Notlar

IEV stirlict ¢galisma modu
Ec 1 0= Stand-alone 0 1
1= Ichill EVO igin LAN
Emme basing prob konumu
Ec 2 0=IEV 0 1
1= Ichill 200 EVO
Valf tipi:

Ec 3 0 = Unipolar 0 1
1 = Bipolar

Valf 1 ¢ikisi ¢galisma modu
Ec 4 0 f chiller 0 5
1 = heat pump

2 = chiller ve heat pump
Valf 2 ¢ikisi ¢galisma modu
0 = chiller

Ec5 1 = heat pump 0 2
2 = chiller ve heat pump
Valf 1 ¢ikisl devre segimi
0 = Mevcut degil 0 5
1= Devre 1

2 = Devre 2

Valf 2 ¢ikisi devre segimi
0 = Mevcut degil

1 =Devre 1

2 = Devre 2

Gaz segimi

0= R22

1=R134a

2= R404a

Ec 8 3= R407c 0 7
4= R410a
5= R507¢c
6= CO2

7= 1234ZE

Ec 6

Ec7

Valf 1 yapilandirmasi

Siruclye baglanan bipolar valf gévdesi segimi (UYARI:
valf ureticisi tarafindan saglanan veriler dikkate
alinmalidir)

0 = Ozel

1 = Danfoss ETS — 25/50

2 = Danfoss ETS — 100

3 = Danfoss ETS — 250/400

4 = Sporlan SEI 0.5 - 11

5 = Sporlan SEI 1.5 - 20

Ec9 6 = Sporlan SEI 30 0 15
7 = Sporlan SER (I) G,J,K
8 = Sporlan SEH 50

9 = Sporlan SEH 100

10 = Sporlan SEH 175

11 = Alco EX4 — EX5 — EX6
12 = Alco EX7

13 = Alco EX8

14 = Yapilandirma 1

15 = Yapilandirma 2

Sdriclye baglanan unipolar valf gévdesi secimi

Ec 10 0 = Ozel

Kapanma talebi alindiginda, valfin tamamen kapanmasi

Ec 11 L
igin ilave step sayisi.

0 8000

Tam kapanma sonrasi geri gelme(rahatlatma) stepleri.
Ec 12 Valfin iginde sizdirmazhdi 6nlemek amaciyla sikisan 0 500
kapatma yayini rahatlatir.

Ec 13 Valf 1 icin azami step sayisi Ec14 | 8000




Ec 14 Valf 1 icin asgari step sayisi 0 Ec13
Ec 15 Step motor faz bagina disen azami akim degeri Ec16 | 100 mA x10 mA
Ec 16 Sabit tutma akim degeri 0 Ec15 |mA x10 mA
Ec 17 Valfin saniyede gergeklestirecedi azami step sayisi 0 600
Valf 2 yapilandirmasi
Siriciye baglanan bipolar valf gévdesi se¢imi (UYARI:
valf lireticisi tarafindan saglanan veriler dikkate
alinmalidir)
0 = Ozel
1 = Danfoss ETS — 25/50
2 = Danfoss ETS — 100
3 = Danfoss ETS — 250/400
4 = Sporlan SEI 0.5 - 11
5 = Sporlan SEI 1.5- 20
Ec 18 6 = Sporlan SEI 30 0 15
7 = Sporlan SER (1) G,J,K
8 = Sporlan SEH 50
9 = Sporlan SEH 100
10 = Sporlan SEH 175
11 = Alco EX4 — EX5 — EX6
12 = Alco EX7
13 = Alco EX8
14 = Yapilandirma 1
15 = Yapilandirma 2
Ec 19 SiJ_erUye baglanan unipolar valf gévdesi sec¢imi 0 0
0 = Ozel
Ec 20 Kapanma talebi alindiginda, valfin tamamen kapanmasi igin 0 8000
ilave step sayisi.
Tam kapanma sonrasi geri gelme(rahatlatma) stepleri.
Ec 21 Valfin iginde sizdirmazhigi énlemek amaciyla sikigan 0 500
kapatma yayini rahatlatir.
Ec 22 Valf 2 icin azami step sayisi Ec23 | 8000
Ec 23 Valf 2 icin asgari step sayisi 0 Ec22
Ec 24 Step motor faz bagina diisen azami akim degeri Ec25 [100 mA x10 mA
Ec 25 Sabit tutma akim degeri 0 Ec24 |mA x10 mA
Ec 26 Valfin saniyede gerceklestirecedi azami step sayisi 0 600 Hz
1/0 Yapilandirmasi
Pb1 ve Pb2 yapilandirmasi (valf 1 igin Pb1 kullanilir ve valf
2 icin Pb2 kullanilir)
Ec 27 0 = sicaklik (NTC prob) 0 2
1 = sicaklik (PTC prob)
2 = sicakhk (PT1000 prob)
Pb3 ve Pb4 yapilandirmasi (valf 1 i¢in Pb3 kullanilir ve valf
2 icin Pb4 kullanihr)
0 = sicaklik (NTC prob)
Ec 28 1 = sicaklik (PTC prob) 0 4
2 = sicakhk (PT1000 prob)
3 = basing (4+20mA )
4 = basing (0+5V s)
_ 0.0 Ec30 Bar ondahk
Ec 29 4mA / 0,5V karsilik gelen basing degeri 0 Psi tamsay!
I 50.0 Bar ondalhk
Ec 30 20mA / 4.5V karsihk gelen basing degeri Ec29 795 Psi tamsay!
. -12.0 12.0 °C ondalhk
Ec 31 PB1 kalibrasyon 21 21 oF tamsayi
. -12.0 12.0 °C ondalik
Ec 32 PB2 kalibrasyon 21 21 oF tamsay!
-12.0 12.0 °C ondalik
. -21 21 °F tamsayi
Ec 33 PB3 kalibrasyon 12.0 12.0 Bar ondalik
-174 174 Psi tamsayi
-12.0 12.0 °C ondalik
. -21 21 °F tamsayi
Ec 34 PB4 kalibrasyon 12.0 12.0 Bar ondalik
-174 174 Psi tamsayi




Roéle 1 yapilandirmasi (o1= kontak agikken aktiftir;

c1= kontak kapaliyken aktiftir )

0= kullaniimaz

1= devre1 prob hatasi durumunda aktif

2= MOP, LOP ve devre 1 prob hatasi durumlarinda aktif
3= yliksek superheat, diisik superheat ve devre 1 prob
hatasi durumlarinda aktif

Ec 35 4=MOP, LOP, yiksek superheat, disik superheat ve devre c8
1 prob hatasi durumlarinda aktif
5= devre 2 prob hatasi durumunda aktif
6= MOP, LOP ve devre 2 prob hatasi durumlarinda aktif
7= yiksek superheat, diisik superheat ve devre 2 prob
hatasi durumlarinda aktif
8= MOP, LOP, yiiksek superheat, diislik superheat ve
devre 2 prob hatasi durumlarinda aktif
Roéle 2 yapilandirmasi (o1= kontak agikken aktiftir;
c1= kontak kapaliyken aktiftir )
0= kullaniimaz
1= devre1 prob hatasi durumunda aktif
2= MOP, LOP ve devre 1 prob hatasi durumlarinda aktif
3= yliksek superheat, diisik superheat ve devre 1 prob
hatasi durumlarinda aktif
Ec 36 4=MOP, LOP, yiksek superheat, diusik superheat ve devre c8
1 prob hatasi durumlarinda aktif
5= devre 2 prob hatasi durumunda aktif
6= MOP, LOP ve devre 2 prob hatasi durumlarinda aktif
7= yiksek superheat, diisik superheat ve devre 2 prob
hatasi durumlarinda aktif
8= MOP, LOP, yiiksek superheat, diislik superheat ve
devre 2 prob hatasi durumlarinda akitif
Dijital giris 1 yapilandirmasi (o1= kontak agikken aktiftir;
¢1= kontak kapaliyken aktiftir)
0= kullaniimaz
1= devre 1 valf etkinlestirme c6
Ec 37 2= devre 1 valf galisma modu (sodutma veya isitma)
3= devre 1 defrost modu
4= devre 2 valf etkinlestirme
5= devre 2 valf ¢galisma modu (sogjutma veya isitma)
6= devre 2 defrost modu
Dijital giris 2 yapilandirmasi (o1= kontak agikken aktiftir; c6
¢1= kontak kapaliyken aktiftir)
0= kullaniimaz
1= devre 1 valf etkinlestirme
Ec 38 2= devre 1 valf galisma modu (sodutma veya isitma)
3= devre 1 defrost modu
4= devre 2 valf etkinlestirme
5= devre 2 valf ¢galisma modu (sodutma veya isitma)
6= devre 2 defrost modu
Dijital giris 3 yapilandirmasi (o1= kontak agikken aktiftir; c6
c1= kontak kapaliyken aktiftir)
0= kullaniimaz
1= devre 1 valf etkinlestirme
Ec 39 2= devre 1 valf calisma modu (sogutma veya i1sitma)
3= devre 1 defrost modu
4= devre 2 valf etkinlestirme
5= devre 2 valf ¢galisma modu (sodutma veya isitma)
6= devre 2 defrost modu
Dijital giris 4 yapilandirmasi (o1= kontak agikken aktiftir; c6
c1= kontak kapaliyken aktiftir)
0= kullaniimaz
1= devre 1 valf etkinlestirme
Ec 40 2= devre 1 valf galisma modu (sogutma veya isitma)

3= devre 1 defrost modu

4= devre 2 valf etkinlestirme

5= devre 2 valf galisma modu (sogutma veya isitma)
6= devre 2 defrost modu

Ekran yapilandirmasi ve ModBUS adresi yapilandirmasi

Ec 41

Olglim birimi
0= °C/bar
1= °F/psi




Ec 42

Basing dlgtm tipi:
0 = bagil
1= mutlak

Ec 43

Ust ekranda gériintiileme

0= kullanilmaz

1= superheat degeri

2= emis sicaklhk degeri

3= evaporasyon sicaklik degeri

Ec 44

Alt ekranda goriintiileme
0= kullaniimaz

1= superheat degeri

2= valf agikhgr (%)

3= emis sicakligi

4= evaporasyon basinci

5= evaporasyon sicakligi

Ec 45

Aciklik ylizdesi goriintileme
0= ondalik nokta yok
1= ondalik nokta

Ec 46

ModBUS adresi

247

Ec 47

LAN adresi (Sadece 1C200 EVO baglantisinda kullanilir)

247

Ec 48

Harita kodu (sadece okunur)

9999

Ec 49

Firmware surimu (sadece okunur)

Ec 50

Valf 1 akim tipi: pik veya RMS
0= pik
1= RMS

Ec 51

Valf 1 sinyal tipi: mikro step veya normal mod
0= mikro step
1= normal mod

Ec 52

Valf 2 akim tipi: pik veya RMS
0= pik
1= RMS

Ec 53

Valf 2 sinyal tipi: mikro step veya normal mod
0= mikro step
1= normal mod

Pr2

Pr2 seviyesine giris ve alarm kayitlarini sifirlamak igin
kullanilan sifre

9999




Olgiim

Parametre Aciklama Min | Max o Notlar
birimi
Valf 1 yapilandirmasi
Et 1 Ktzmpresgr Qall§rpaya vt?a§lamadan onceki step sayisi. Ec14 | Ec13
0 = fonksiyon etkin degil
Valfin manuel mod galisma
Et 2 0= Otomatik 0 1
1= Manuel (valf Et3 step sayisina gére acilir)
Et 3 Valf manuel moddayken hareket etmesi gereken mutlak Ec14 | Ec13
step sayisi
Valf 2 yapilandirmasi
Et 4 Kcimpresgr gallgmaya vpaslamadan onceki step sayisi. Ec23 | Ec22
0 = fonksiyon etkin degil
Valfin manuel mod galisma
Et5 0= Otomatik 0 1
1= Manuel (valf Et3 step sayisina goére agilir)
Et6 Valf manuel moddayken hareket etmesi gereken mutlak Ec23 | Ec22
step sayisi
Chiller modunda PID yapilandirmasi (valf 1 ve valf 2)
Et7 Chiller modunda PID oransal sabiti 0.0 | 50.0 < ondalk
122 F tamsayi
Et8 Chiller modunda PID integral siresi 250 Sn
Et9 Chiller modunda PID tirev sabiti 0 250 Sn
. . 0.0 25.0 °C ondahk
Et 10 Chiller modunda superheat regiilasyonu set noktasi 0 77 °oF tamsay
Chiller modunda superheat reguilasyonu nétr bélge 0.0 5.0 °C ondalik
Et 11 g .
genigligi 0 41 F tamsayi
Yiiksek superheat esigi. Yiksek superheat alarmi 80.0 °C ondalk
Et12 . . . : Co Et46 o
aktivasyon gecikmesinden sonra alarm sinyali verilir. 176 F tamsayi
Alcak superheat esigi. Alcak superheat alarmi aktivasyon 0.0 °C ondalik
Et13 . : . S Et46 o
gecikmesinden sonra alarm sinyali verilir. 0 F tamsayi
Et 14 Dislik superheat korumasi icin ilave integral suresi 0 250 Sn
MOP koruma aktivasyon esigi.
Yuksek evaporasyon sicaklik esigi. Yuksek evaporasyon |-50.0 |60.0 °C ondalik
Et 15 y . > ; o
sicakligr alarm aktivasyonu gecikmesinden sonra alarm -58 140 F tamsayi
sinyali verilir
Et 16 MOE veya II_OP koruma sirasinda STEP ORANI 0 8000
(saniyede ki step sayisi)
LOP koruma aktivasyon esigi.
DusUlk evaporasyon sicaklik esidi. DisUk evaporasyon -50.0 | 60.0 °C ondalik
Et17 N . . . o
sicakhgi alarm aktivasyonu gecikmesinden sonra alarm -58 140 F tamsayi
sinyali verilir
Et 18 Duslk superheat durumunda kisilma ylzdesi 0 100 %
Et 19 Chiller modunda valfin azami agikhk degeri (%) Et20 100 %
Et 20 Chiller modunda valfin asgari acikhk degeri (%) 0 Et19 %
Et 21 Chiller modunda basing 6lgum filtresi 1 250 Sn
Et 22 Chiller modunda sicaklik 6lgim filtresi 1 250 Sn
Et 23 Regulasyon baslangicinda Et1 step sayisini tutma siresi 0 250 Sn
Et 24 Chiller modunda valf konumunu glincelleme arahgi 0 120 Sn
Et 25 Prob arizasinda valf agikligini degistirme araligi 0 250 Sn
Et 26 Prob arizasinda valf agilma ylizdesi 0 100 %
Heat pump modunda PID yapilandirmasi (valf 1 ve valf 2)
Et 27 Heat pump modunda PID oransal sabiti 0.0 50.0 S ondalik
pump 0 122 °F tamsayi
Et 28 Heat pump modunda PID integral stresi 250 Sn
Et 29 Heat pump modunda PID tlrev sabiti 0 250 Sn
. 0.0 25.0 °C ondalik
Et 30 Heat pump modunda superheat regilasyonu set noktasi 0 77 oF tamsay!




Heat pump modunda superheat regilasyonu nétr bolge 0.0 5.0 °C ondalik

Et 31 o .
genisligi 0 41 F tamsayi
Yiiksek superheat esigi. Yliksek superheat alarm 80.0 °C ondalik

Et 32 : ; ) . S Et33 o
aktivasyon gecikmesinden sonra alarm sinyali verilir 176 F tamsayi
Duslk superheat esigi. Duslk superheat alarm aktivasyon 0.0 °C ondalik

Et 33 . ' : s Et32 o
gecikmesinden sonra alarm sinyali verilir. 0 F tamsayi

Et 34 Dustk superheat korumasi igin ilave integral suresi 0 250 Sn
MOP koruma aktivasyon esigi.

Et 35 Yuksek evaporasyon sicaklik esigi. Yuksek evaporasyon |-50.0 |60.0 °C ondalik
sicaklik alarm aktivasyon gecikmesinden sonra alarm -58 140 °F tamsayi
sinyali verilir.

Et 36 MOE’ veya ITOP koruma sirasinda STEP ORANI 0 8000
(saniyede ki step sayisi)

LOP koruma aktivasyon esigi.
Duslk evaporasyon sicaklik esigi. DisUk evaporasyon -50.0 |60.0 °C ondalik

Et 37 < ! ; ; R
sicakligr alarm aktivasyonu gecikmesinden sonra alarm -58 140 F tamsayi
sinyali verilir

Et 38 Dislik superheat durumunda kisilma ylizdesi 0 100 %

Et 39 Heat pump modunda valfin azami agiklik degeri (%) Et40 100 %

Et 40 Heat pump modunda valfin asgari agiklik degeri (%) 0 Et39 %

Et 41 Heat pump modunda basing Olgim filtresi 1 250 Sn

Et 42 Heat pump modunda sicaklik dl¢im filtresi 1 250 Sn

Et 43 Regllasyon baslangicinda Et1 step sayisini tutma siresi

Et 44 Chiller modunda valf konumunu glincelleme arahgi 0 120 Sn

Et 45 Prob arizasinda valf agikligini degistirme araligi 0 250 Sn

Et 46 Prob arizasinda valf agilma ylizdesi 0 100 %

MOP / LOP alarmi

Et 47 Alcak basing alarm aktivasyon gecikmesi (LOP) 0 250 Sn

Et 48 Yiiksek basing alarm aktivasyon gecikmesi (MOP) 0 250 Sn

Et 49 Yuksek superheat alarm aktivasyon gecikmesi 0 250 Sn 10 Sn

Et 50 Duslk superheat alarm aktivasyon gecikmesi 0 250 Sn 10 Sn

Defrost
Et 51 Defrost modunda PID oransal sabiti 0.0 50.0 OC ondalik
0 122 F tamsayi

Et 52 Kompresoér ¢alismadan énce valf 1'in hareket etmesi Ec14 | Ec13
gereken step sayisi

Et 53 (IZ\)lzﬁ;qls)t baslangicinda Et52 step sayisinda kalma suresi 0 250 Sn

Et 54 Kompresoér calismadan énce valf 2'nin hareket etmesi Ec23 | Ec22
gereken step sayisi

Et 55 Defrost baslangicinda Et54 step sayisinda kalma siiresi 0 250 Sn

(valf 2)




10. ALARM KODLARI VE EYLEMLER

Goru}r(lt)udlenen Anlami Alarm Nedeni Yapilacak Eylemler Sifirlama Tipi
PB1 Pb2 Valf kapatma tarafindan ayarlama engellenir;
AP1 ’ | Prob arizali veya Parametreden etkinse alarm rolesi aktif;
Pb3 veya ~ ) - .
deger tanimh aralik Buzzer etkinlesir; Otomatik
Pb4 prob : .
AP4 alarmi disinda A\ ikonu yanip séner;
Ekranda alarm kodu gésterilir.
MoP durumuna kargi koymak igin fonksiyonun
Evaporasyon basinci | otomatik aktivasyonu;
Azami > MOP aktivasyon Parametreden etkinse alarm rélesi aktif; .
MoP - 2 . s Otomatik
calisma esigi Et40 saniyesi Buzzer etkinlesir;
Basinci kadar gecikmeli A\ ikonu yanip séner;
Ekranda alarm kodu gosterilir.
LoP durumuna kargi koymak i¢in fonksiyonun
Evaporasyon basinci | otomatik aktivasyonu;
Asgari < LOP aktivasyon Parametreden etkinse alarm rélesi aktif; .
LoP o > . s Otomatik
calisma esigi Et39 saniyesi Buzzer etkinlesir;
basinci kadar gecikmeli A\ ikonu yanip séner;
Ekranda alarm kodu gésterilir.
Super heat degeri > HSH dgrumgna kar§|'koymak icin fonksiyonun
.. otomatik aktivasyonu;
Yuksek superheat . e e .
. s Parametreden etkinse alarm rolesi aktif; Otomatik
HSH Azami super | esigi : -
o L Buzzer etkinlesir;
heat degeri | Et41 saniyesi kadar ; .
ccikmeli A\ ikonu yanip soner;
9 Ekranda alarm kodu gésterilir.
LSH durumuna karsi koymak igin fonksiyonun
Super heat dederi < | otomatik aktivasyonu;
. Alcak superheat esigi | Parametreden etkinse alarm rélesi aktif; .
LSH Asgari super Et42 saniyesi kadar Buzzer etkinlesir; Otomatik
heat degeri : . ; .
gecikmeli A\ ikonu yanip séner;
Ekranda alarm kodu gésterilir.
Hata bitiminde
Valf kapatma tarafindan ayarlar engellenir; otomatik; N
. . - A o LAN baglanti
Ichill seri . . Parametreden etkinse alarm rolesi aktif; e
Ichill seri haberlesme : - polaritesine
ALAN haberlesme | .~ .~ . Buzzer etkinlesir;
ile ilgili sikinti ; . uyulmal
alarmi A\ ikonu yanip soner; ichill kontrolér. IEV
Ekranda alarm kodu gosterilir. * ichiff kontrolor,
veya her ikisini de
yenilenmeli
Yapilandirma Valf kapali;
Yapilandirma alarmi(valflerin ve Parametreden etkinse alarm rolesi aktif; Yapilandirma
ACF1 P devrelerin yanlis Buzzer etkinlesir; pria
alarmi ; . degistikten sonra
yapilandiriimasi A\ ikonu yanip soner; otomatik
yuziinden) Ekranda alarm kodu gosterilir.
ACF1 alarmi:

e STAND-ALONE: IEV isitma ve sogutma modu ¢alismasi icin valf yapilandiriimis fakat isitma veya sogutma secimi igin
dijital girigler yapilandirilmamigtir
o ki valf te ayni devre igin ve her ikisi de ayni modda galismasi igin yapilandiriimistir (her ikisi de sadece chiller, her ikisi
de sadece heat pump, her ikisi de chiller ve heat pump)
o ki valfte ayni devre icin yapilandiriimis ve en az biri chiller ve heat pump modunda galismasi igin yapilandiriimis




11. PARAMETRE PROGRAMLAMA ANAHTARI - HOTKEY

HotKey programlama anahtari, IEV valf stiriict i¢in parametreleri programlamaya izin verir.
HotKey, 5-pin TTL seri portuna takili olmalidir. Indirme (parametreleri hot-key den kontrolére yukler) veya Yiikleme
(parametreleri kontrolérden hot-key’e yikler) islemleri yapilabilir.

LR R

—— Walve | ——1 L Valved ——

" “W

= Load1 Lcad B
R54BS

Hotiey I:Ill?JI“'I{IR - - EB]
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EMERSON

11.1 HOT-KEY’DEN CiIHAZA PARAMETRELERI iINDIRME

indirme islemi otomatik olarak yapilir;
e Cihaza gug verilmemisken Hot-Key cihaza takilir
e Cihaza gug verilir
¢ Indirme kendiliginden baslar

Cihaz programlama anahtarini (hot-key) tespit ederse (seri port baglantisindan), éncelikle hotkey deki parametrelerin cihazla
arasindaki uyumu kontrol edilir ve uyumlu oldugu takdir de hotkey'den cihaza parametre verilerinin aktarimini yaparak
kaydeder.

11.2 CIHAZDAN HOT-KEY’E PARAMETRELERI YUKLEME

Yukleme prosedurt:
e Cihaz calisirken hotkey cihaza takilir
Men( tusuna basilir ve alt ekranda UPL yazisi aranir
SET tusuna basilir
Ekranda UPL yazisi yanip sGner
islem tamamlandiktan sonra, ekranda UPL yazisi ile beraber End yazisi gosterilirse islem bagarilidir.

Cihaz ve hotkey arasindaki iletisim herhangi bir sebepten dolayl basarisiz olursa, islem kisa slrede sona erdirilebilir. Bu
durumda, ekranda Err (haberlesme uyarisi) etiketi gosterilir. Aksi takdirde, islem basari olursa End etiketi gorintlenir.

IEV valf slrtctstnde asagida bulunan muhtemel kullanimlar icin RS485 veya TTL seri ¢ikis bulunur (2 ¢ikistan biri kullanilir):
o Kisisel bilgisayar baglantisi: strlicii parametreleri “Wizmate Prog Tool Kit” ile yapilandirilabilir
e  Valf slrlict calismasini izleyebilmek icin XWEB sistem baglantisi
e 3. sahis tarafindan izleme sistemi baglantisi; valf siriici ModBUS RTU protokoliinu igerir, bu yol ile calisma verileri
izlenebilir



13. iZIN VERILEN AZAMi GUC

IEV valf siiriicu, farkl turlerdeki motorlu valfleri kontrol edebilir. Asagidaki tabloda valf sargilarinin absorbe edebilecedi azami
akim degerlerini gosterir.
Tabloda uygulama bazinda uygun trafo sec¢imleri gosterilmistir. Tim ¢alisma modlari i¢in Dixell marka trafolar kullaniimistir.

Cihazin gli¢ kaynagi baglantisi yapildiginda IEV siiriiciiye valf baglamayin veya valf baglantisini kesmeyin; her zaman
IEV siirucusiiniin giic kaynagi bagh degilken valf baglantisi yapilmali veya kaldiriimali (IEV siiriicii zarar gorebilir).

NOT:
Valf ureticileri tarafindan saglanan teknik kilavuzu siiriiciyii kullanmadan 6nce dikkatlice okuyunuz. Ve asagida
gosterilen akim degerlerine uygunlugunu kontrol ediniz aksi takdirde cihaz zarar gorebilir.

YAPILANDIRMA

BiR VALFLI iKi VALFLI
SURUCU MODU Tam step Tam step
= | BIPOLAR Valfler | Akim 0.9A max Ah‘:: iji:i‘:x
:.: (4 kablolu) - TF20D > TF40D
-
<>f~ UNIPOLAR Akim 0.33A Akim 0.33A max
valfler max her valf igin
(5-6 kablolu) - TF20D - TF20D

14. KURULUM

Asagidaki durumlarin oldugu yerlerde cihaz kurulumu yapilmamalidir:

Yiksek atmosferik nem altinda, ani sicaklik degisikliklerinden kaginarak, sadece ¢alisma sinirlari iginde kontroloru

kullanin (yogunlagsmayi énlemek icin)

Yiksek mekanik gerilmelerde (titresim ve/veya etki)

Sulfur gazi ve amonyak dumani korozyona ve/veya oksidasyona neden olabilir

Yanici gaz ve patlayici madde varliginda

Toz olmasi durumunda

Manyetik parazit olusturabilecek cihazlarin varliginda

Dolaplarda cihaz yerlesimi:
- Cihazin diger yuksek gugte ki elektrikli elamanlar veya glg kablolari ile arasinda yeterli mesafe olmalidir
- Hava akimi yeterli olmahdir

Cihazin kurulu oldugu ulkede yurtrlikte olan yasa ve diuzenlemelere uymalisiniz.
Sadece yetkili personel tarafindan kullanilacak sekilde cihazi koruyun.
Ariza durumunda bayinize bagvurun.

14.1 GENEL KURALLAR

Kurulum sirasinda cihazda ariza olmamasi igin asagidaki uyarilari dikkate aliniz:

Cihazi baglamadan 6nce, cihazin yan tarafinda bulunan etikette ki gli¢ kaynagina uygun baglanti yapilmalidir.

Valfi baglamadan 6nce yapilandirma parametrelerini programlayarak ayarlayiniz. Cihazda ayarlanmis valf modeli ile
uyumlu olmayan 6zelliklere sahip valf baglantisi yapilmasi durumunda cihaz veya valfte arizaya olugabilir.

Herhangi bir bakim islemi yapmadan dnce, cihazin tim elektrik baglantilarini sékiniz.

IEV suricuye gug kaynagi bagl iken valf baglantisini sdkmeyin veya eklemeyin (IEV zarar gorebilir). Her zaman IEV
surbcusindn guc kaynagi bagli degilken bu islemler yapiimalidir.

IEV valf sirlclsU ve valf arasinda ki maksimum mesafe 10 metreden fazla olmamalidir. 0,325mm?ye esit veya daha
bulyuk kesitli blendajli kablolar kullaniimahdir.

Diger elektrikli bilesenler ile bu cihazin gli¢ kaynaklarini ayri tutun.

Mumkuinse, transformatdériin sekonder bobinine topraklama yapmayin.



[14.2 ANALOG GIRIS BAGLANTISI

14.2.1 Sicaklik problari (NTC ve PTC)

Polarite gerektirmeyen 2-uglu sensorler.
Her bir sensdr asagidaki semada gosterildigi gibi ortak ug (PbC) olacak sekilde baglanmalidir.

1
pot | b3
J.0e | P8

gy g UL T T
Supply p, * i
24y= Pbc  GND

E_T

Oneriler:

- numaralandirma igin kullanilan cihazin semasina bakin.

- uygulama tarafindan yapilandirma belirlenir.

- dijital giris kullanilirsa (gerilimsiz — kuru kontak), ayni sensér baglanti yapilandirmalari kullanilir.

14.2.2 Akim tipi basinc transmiterleri (4 - 20 mA)

+12Vdc gii¢ kaynagi gerektiren 2 uglu sensoérler.
Her bir sensdr asagida ki semada gosterildigi gibi girisler (Pb1 den Pb10’a) ve gi¢ kaynadi (+12V) araciligiyla baglanmalidir.

Pb1 Pb3 ]

B 1 P

11 I = |_“‘;|
v | ey

Supply o, *

SUPPY poc I GND  LAN

Oneriler:
- numaralandirma igin kullanilan cihazin semasina bakin.
- uygulama tarafindan yapilandirma belirlenir.



14.2.3 Rasyometrik basing transmiterleri (0 - 5V)
+5Vdc glc kaynagi gerektiren 3 uglu sensorler.

Pb3  Pb4

Ch

Pb1 Pu:l
Wl o

7(8|9([10]11]12
[ I |-E |‘|
Supply Pluﬂwayn‘slv LAN

14.2.4 Dijital giris baglantisi
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14.3 SUPERCAP BAGLANTI DIYAGRAMI

XEC Supercap modulu gli¢ kaynagi kesildigi takdirde valfin kapatilmasi igin enerji saglar.

IEV normal ¢calisma sartlari altinda XEC Supercap herhangi bir giic saglamaz, gu¢ kaynagi kesildigi takdirde valfin kapatiimasi

icin enerji saglar.

IEV22D baglantisi (bir valf)

i +In gnd
Transformer @ ﬂ

Transformer

Power

supply

IEV24D baglantisi (iki valf)

-~
EMERSON

gnd +12Vde

- Battery
Transformer g:% +n  gnd Transformer

Power

supply

gnd #i2Vdc



14.4 LAN BAGLANTISI

IC200 EVO serisi igin (IC206CX EVO, IC208CX EVO, 1C205D EVO, I1C207D EVO) IEV22D veya IEV24D LAN baglantisi
yaplilabilir.

Evaporasyon sicaklik probu baglantisi IEV’ye, basing transmitteri baglantisi ise hem IEV’ye hem de bagli oldugu Ichill cihazina
da yapilabilir (belirli parametreleri yapilandirarak).

En iyi sonucu almak igin basing transmiterinin IEV’ye baglanmasi tavsiye edilir.

Ichill 200 EVO 4 DIN ve IEV i¢in Baglanti Diyagrami.
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Ichill 200 EVO CX ve IEV icin Baglanti Diyagrami.

| HODODOE ; az
| - -

Power SuDply anw | o |
Power Supply L
ErE

— b
Transiormer H Tramsformes H
— e

— .
v "




15. PLASTIK MUHAFAZA

Kontrolorler DIN modeli ray izerine monte edilir (EN 50022, DIN 43880).

A
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DIN ray tipi (EN 50022, DIN 43880)

Montaj: Vida ile tutturulmus cikarilabilir plastik kapaklar.
Malzeme: PC-ABS Termoplastik

Kendiliginden sonebilme: VO (UL94)

Kiyasli izleme indeksi (CTI): 300V

Renk: Siyah

On koruma: IP10

16. TEKNIK OZELLIKLER

| 16.1 ELEKTRIKSEL OZELLIKLER

Gii¢ Kaynagi: 24Vac/dc  -10% + 10%, 50/60Hz
Tiiketim: IEV22D: max. 20VA
’ IEV24D: max. 40VA

16.2 ANALOG GIRISLER

Giris sayisi:

4

Analog giris tipi:
(Yazilim parametresi lizerinden
yapilandinlabilir)

NTC (-50T110°C; 10KQ at 25°C)

PTC (-55T150°C; 990Q at 25°C)

PT1000 (-50T100°C ; 1K Q at 0°C)
Rasyometrik: 0- 5V (rezistans girisi 3.7KQ)
Akim: 4 - 20 mA (rezistans girisi 100Q)

Hassasiyet (25°C’de):

NTC, PTC, PT1000: +1°C
0-5V: +100mV
4-20mA: £0.30mA

Olgiim ve ayar aralig:

-50°C + 110°C (-58 °F + 230°F) NTC prob
0°C + 150°C (32 °F + 302°F) PTC prob
-50°C + 100°C (-58°F +212°F) PT1000 prob
0 bar + 50 bar (0 psi + 302 psi) basing probu

Hassasiyet

0.1°C
1°F
1 bar
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DIJITAL GIRISLER

Tip:

(yazilim parametresi ile yapilandinlir)

Optik izolasyonu olmayan kuru kontak

Girig sayist:

4

Notlar: A

Cihazin zarar gérmesini engellemek igin canl kontaklar
kullanmayin.

| 16.4 ROLE CIKISLARI
Tip: Normalde agik réle kontaklari
Cikis sayisi: 2
Azami yiik: Normalde acik réle kontagi: 24V 0.5A
Kullanilan gikis ve ortak réleler icin azami akima dikkat
edin.
Notlar: A Devrenin algak voltaji ve dijital ¢ikislar arasinda cift yalitim
vardir.
Cesitli role gruplari arasinda farkl voltajlar kullanmayin.
| 16.5 CALISMA KOSULLARI
Calisma sicakhigr: 0°C +55°C
Saklama sicakhgr: -30°C +85°C

Bagil nem:

20% + 85%

IP Koruma Sinifi
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